


机器⼈的系统运⾏⽅式如下：通过⽓井井⼝各种传感器和仪表采集井⼝⼯

况及⽣产数据，利⽤井⼝计算机数据潘多拉盒⼦的边缘计算能⼒运⾏各种

AI推断模型，实现对仪表设备的预测性维护及⽓井⽣产优化决策，完成⽓

井⽣产运⾏的智能化，再通过公有或私有的⽹络，利⽤IOT技术将这些数字

化的智能⽓井连接起来，进⾏⽓⽥级的⽣产优化，最终实现整个⽓⽥智慧

化。

机器⼈的内部系统采⽤端、边、云结合的系统架构，在井⼝终端，系统提

供丰富的接⼝适配，兼容各种⽓井仪表和传感器信号接⼊；在边缘端通过

数据潘多拉盒⼦实现⽓井⽣产智能控制和优化，在云端或者⽤⼾的中控机

房，实现数据价值的深⼊发掘和数据洞察与展⽰。
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